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10T HOMERO MODELLEZESE SZABALYOZO TERVEZESHEZ

A modern magasszintli nyelven programozhatd mikrokontrollerek, chipre integralt rendszerek
(System on Chip), és olcso szenzorok segitségével ,hazilag is” fejleszthetiink sajat IoT
(Internet of Things) megoldasokat filléres koltségvonzattal. Ahhoz ugyanakkor, hogy
professzionalis termékekkel Osszemérhetd mindséget ¢érjiink el sziikséges, hogy
rendelkezziink sajat a rendszerlink kelld pontossagi ¢és finomsagu modelljével is az

iranyitastechnikai tervezéshez.

Dolgozatomban egy 1étezé mérd rendszer szenzoranak a miiszermodelljét készitem el, mivel
minden szabalyozo rendszer tervezéséhez sziikséges a visszacsatold ag atviteli fliggvénye. A
szakirodalom attekintését és az elméleti 6sszefoglalot kdvetden, méréseket tervezek. Ezek
segitségével megkisérlem kimérni a szenzor karakterisztikajat. Ebbdl és a szenzor
szerkezetébdl kovetkeztetve, jo1 becsiilhetjiikk annak mind miikodési elvét, mind az optimalis

modell jellegét. Ezutan tovabbi mérésekkel a modell paramétereket megbecsiiljiik.
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MODELLING OF AN IOT THERMOMETER FOR CONTROLLER DESIGN

With the help of high-level programmable microcontrollers and SoC (System on Chip)
designs, as well as cheap sensors, 10T (Internet of Things) solutions can be ,home-made” on
minimal budget. However, to achieve the same degree of quality as found in professional
products, a model of sufficient precision and granularity is necessary for the control system

design.

In my study, I model the sensor of an existing measurement system, since the feedback
transfer function is necessary for all control system designs. Following a survey of the
relevant literature and theories, | will plan measurements. Using these, | will attempt to plot
the sensor’s characteristics. From this and the structure of the sensors itself, its mode of
operation and the optimal model to use can be ascertained. With further measurements, the

parameters of said model can also be estimated afterwards.




