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Temakorok

ZMNE fejlesztések

Korabbi fejlesztés: GDF-UAV V1
Igények modositasa

GDF-UAV V2

I. Eloterv

II. 3D modell

III. Repilési parameterek iteracios meghatarozasa
IV. Epités

V. Repilési tesztek
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Leonardo da Vinci (1452-1519)

* Leonardo da Vincinek
tulajdonitjak a
miiszaki rajzban ma 1s
szokasos ketdimenzios
vetilet: képekkel
torténo abrazolas
kidolgozasat.

* Repiilogeép szarny:
elolnézet, feliilnézet
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ZMNE fejlesztesek 2001-2009

B
. Kismeret pilotanélkiili reptilogepek (UAV)
biztonsagtechnikaja

. Neégyrotoros pilotanélkiili helikopter fedélzeti
automatikus repiilésszabalyozo6 berendezései

. Célrepuildgépek alkalmazasanak ¢s
elektronikai rendszereinek vizsgalata

. Digitalis domborzat modell alkalmazasa kis ¢s
kozepes méretll pildtanelkilr ..........
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GDF UAV-VI (2005)
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D:/download/A0.pdf

GDF legifelvetel
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http://www.youtube.com/watch?v=QM_JZ_ZHrQA
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Elbit Skylark a Magyar Honvedségnél
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Fo paraméterek meghatarozasa

Igények felmerese

FO meretek megallapitasa

3D modell ) repild tomeg
Sebesseg

Emelkedeés

Teljesitmeény-1gény szamitasa

— Motor teljesitmény

— Akkumulator kapacitas
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[genyek felmerese

1 km hatosugar

100 m magassag elerése 20 s alatt 5x
500 g hasznos teher miiszer kapszulaban
K¢ézbdl indithato

Foldrol iranyithato

Video/ténykep felvetel keszitese
Egyszeru konstrukcio
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Fo meretek

—

1 kg 0ssztomeg
45 g/dm?2 felilet: terhelés

1:10 karcsusag

et

1.50 m szarny fesztavolsag

0.15 m hurhossz
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Felhajtoero a szarnyon

Clark Y airfoil at aspect ratio=6

Vizszintes Felhaitbers A szarny alakja megndveli
replilés : alevegd sebességét,
igy csokken a nyomas

e et e ———
"“
Rendes nyomas

“Zm=O=MmMTMmMOonN Q>»x0

L
1

E
&
o
o
E
F
F
I

(o)
1

E
N
T

Tomegerd

ANGLE OF ATTACK
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Vizszintes repiilés leirasa

2
c, =c,(a,Re)

_

Re = » e Sebesség

2
V= i
PAC,
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Nem

»
Megtelel
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Emelkedes

Hasznos munka:

Teljesitmeny 1gény:

Akku kapacitas: C=14PT =14U]T
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Hajtaslanc osszhatasfoka

- S
77 osszes — 77 propnmotn elektr
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-

Repiilesi tesztek: 2010 december
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Osszefoglalds

Igény felmerulése a MH részerol
Sajat fejlesztesti hordozo: GDF UAV V1

Igények pontositasa:
3D modell készités SolidWorks-szel

Egyszeru szamitasi eljarasok kidolgozasa

Epités
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