Szinkronizalt robotvezerlés

virtudlis és valos kornyezetben
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A szamitdgépes szimuldcio régdta bevdlt technoldgia gépipari folyamatok hardware
és software elemeinek tesztelésére. Szimuldcioval még a tényleges megvaldsitds elétt
kiprobdlhato a gépek elhelyezkedése, miikddése, kihaszndltsdga. A szimuldcio
bizonyos teriiletein hatékony segitség a grafikus animdcié, amely vizudlisan is
megjeleniti a rendszert mikédés kézben. Az egyre nagyobb teljesitményl asztali
szdmitogépek az dtlag felhaszndlé szamdra is elérhetévé teszik a szdmitds- és
memdariaigényes hdromdimenzids animdciot, amely az Internet névekvéd
savszélességének koszénhetben ma mdr a vilaghdlon keresztiil is hozzdférheté.

A MTA SZTAKI Kognitiv Informatika kutatocsoportjdban, egyiittmiikédve norvég és
japdn kutatdlaboratoriumokkal a HUNOROB projekt keretében hdromdimenzids,
virtudlisvalosdg alapu, elosztott intelligencidju keretrendszert fejlesztettek ki. Ez a
VirCA (Virtual Collaboration Arena) elnevezésl rendszer lehetévé teszi, hogy a cyber
térben Osszekapcsoljunk virtudlis és valosdgos berendezéseket, és ezeket egyszerre,
egymadassal egyiittmikédve irdnyitsuk.

Az MTA SZTAKI Szamitdgéppel segitett gydrtds (CIM) kutatdlaboratoriumdban évek
Oota foglakozunk gépipari robotok valos vezérlésével és gépipari rendszerek
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Kézenfekvének tiint az otlet, hogy a HUNOROB projekt keretében kifejlesztett
rendszert a sajdt robotjainkon és megmunkdld gépeinken is kiprobdljuk, és ezek
vdlasztottunk, ahol két megmunkdldgépnek szinkronizaltan kell mikédnie, melyet a
VirCA kérnyezet segitségével valdsitottuk meg.

Ennek a projektnek az eddig elért eredményeit kivanjuk ismertetni, és bemutatni a
tovdbbfejlesztési lehetéségeket, amelyben a Gdbor Dénes Féiskola hallgatdi is,
Tudomdnyos Didkkéri munka keretében részt vesznek.
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